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(54) Commande electrcmagnetique de selection des platines pour mecanique Jacquard d'un metier a tisser. 



(57) Commande electromagnetique de selection de platme 
pour metier Jacquard d'un metier a tisser, caracterisee en ce 
que chaque electroaimant 1 peut etre commande selon le 
modele dans un premier circuit de commande 3 avec le niveau 
logique d'une commande a micro-ordinateur, les electroaimants 
1 etant interconnects en groupes dans des deuxiemes circuits 
de commande, chaque deuxieme circuit de commande posse- 
dant un amplificateur de tension commande en tension, relie 
34 a 37 a une commande a micro-ordinateur 38 et susceptible 
d'etre commande et la commande a micro-ordinateur 38 etant 
situe sur I'arbre principal 4 du metier a tisser. 
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L 1 invention concerne la commande electromagne- 
tique de selection de platine de metier Jacquard d'un 
metier a tisser, pour laquelle au moins un electroaimant 
pouvant $tre commande selon le modele par une commande de 
5 selection est associe a chaque platine. Chaque electro- 
aimant est deplace par des elements de course au rythme 
du dispositif de formation de pas de chaine et place dans 
sa position de selection dans, ou hors d'une position 
d 1 adherence a la platine. 

10 II est decrit dans WP D03C/279 604 une commande 

de selection electromagnetique des platines de metier 
Jacquard d'un metier a tisser, pour laquelle les aimants 
de commande sont releves et abaisses en blocs avec des 
elements de deplacement courants. La commande des aimants 

15 de commande s'effectue, chaque fois dans la position de 
selection, par une electronique de puissance et ainsi 
selon le modele, 1 ' etablissement de sa liaison d'adhe- 
rence aux platines a deplacer s'effectue simultanement . 
Outre les inconvenients tels que 1 ' utilisation d'un 

20 ordinateur rapide et cher, les exigences particulieres 
d 1 aptitude aux performances des elements de reglage, il 
existe un autre inconvenient en ce que le fonctionnement 
particulier en biais du pas de chaine necessaire k 
1' etablissement d'un pas de chaine pur ne peut etre 

2 5 obtenu que par des voies mecaniques, par un positionne- 

ment en biais de la griffe ou du rateau. On a deja 
propose une commande electromagnetique de selection de 
platine de metier Jacquard d'une machine textile (WP 
DO3C/3120476 ) , pour laquelle la commande de selection de 
30 motif et la commande de puissance des aimants de commande 
ont ete separees chronologiquement en deux circuits de 
commande. Toutefois, I'obtention d'une certaine geometrie 
de pas, telle que necessaire par exemple dans le sens de 
la chaine pour provoquer le fonctionnement du pas de 

3 5 chaine en biais, ne peut pas £tre realisee. 
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L ' invention a pour objet d'etendre avec des 
moyens simples le domaine d ' utilisation de la commande 
des motifs. 

L 1 invention a pour but de realiser la commande 
5 de motif de telle sorte que 1 ' on puisse obtenir avec 
celle-ci des geometries de pas supplementaires souhai- 
tees, dans le sens de la chaine et de la trame. 

Selon 1' invention, chaque electroaimant peut 
^tre commande selon le module dans un premier circuit de 
1C commande avec le niveau logiqvip d'une commande ^ microoi- 
dinateur. Les electroaimants sont interconnects en 
groupes dans le deuxieme circuit de commande. Chaque 
deuxieme circuit de commande possede un interrupteur de 
puissance command^ en tension, relie a une commande par 
15 microor dinateur et pouvant etre command^. La commande 3 
microordinateur est reliee a un capteur de synchronisa- 
tion situe sur 1 1 arbre principal du metier a tisser. 

Dans une forme de realisation selon 1" inven- 
tion, les electroaimants de chaque rangee de platine 
20 alignee dans le sens de la trame sont interconnect^ en 
groupes d 1 electroaimants dans des deuxidmes circuits de 
commande. 

Diverses autres caracteristiques de 1 ' invention 
ressortent d'ailleurs de la description d^taillee qui 
25 suit. 

Des formes de realisation de 1' objet de 1 1 in- 
vention sont representees, a titre d'exemples non limita- 
tifs, aux dessins annexes. 

La figure 1 est un schema bloc de la commande 
30 magnetique, 

la figure 2 est la representation de principe 
de la formation du pas de chaine incline, 

la figure 3 represente les diagrammes de 
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d'aimants lors de 1 1 etablissement des pas de chalne 
inclines , 

la figure 4 represente la construction d'une 
geometrie du pas de chalne differente dans le sens de la 
5 trame. 

Le schema bloc de commande magn£tique represen- 
te a la Fig. 1 presente la meme disposition pour obtenir 
la formation du pas de chalne en oblique dans le sens de 
la chalne que pour provoguer une geometrie du pas de 

10 chalne differente dans le sens de la trame. La seule 

difference est 1 T interconnexion par groupe des electroai- 
mants 1. Chaque e lectroaimant 1 est associe de maniere 
connue (WP DO3C/279604) a une platine 2. En outre, chaque 
electroaimant 1 est raccorde par un c6te a un premier 

15 circuit de commande 3. 

Ce circuit de commande 3 se compose tou j ours 
d'un branchement en parallele d'un interrupteur 4 et 
d'une diode 5. On utilise de preference un transistor 
comme interrupteur 4, transistor pouvant §tre commande 

20 selon le modele par le niveau logique d'une commande a 
microprocesseur (propose dans WP DO3C/3120476) . Pour 
construire un pas de chalne en oblique (Fig. 2) , tous les 
electroaimants 1 sont interconnects dans un deuxieme 
circuit de commande 6 a 9, chaque fois en un groupe 10 a 

25 13 associe aux rangees de platines 14 a 17 alignees dans 
le sens de la trame. A cet effet, les electroaimants 1 
sont chacun raccordes a leur deuxieme raccordement dans 
le deuxieme circuit de commande 6 a 9, sur une ligne 
collectrice 18 a 21 reliee par toutes les positions de 

30 commutation d'un interrupteur 22 a 25 a un amplif icateur 
de puissance command^ en tension . 

Chaque interrupteur 22 a 25 presente une 
premiere position de commutation 26 pour la tension de 
surexcitation +U1 , une deuxieme position de commutation 

35 27 pour la tension d' excitation nominale +U2 , une 
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troisieme position de commutation 28 pour la d£sexcita- 
tion a la tension d r alimentation 0 et une quatri^me 
position de commutation 29 a la tension de contre- 
excitation -U3 . Chaque troisieme position de commutation 
5 28 est reliee par une ligne de raccordement 30 a 33 a 
tous les premiers circuits de commande 3 du groupe 
correspondant 10 a 13. Chaque interrupteur 22 & 25 est 
relie par une ligne 34,35,36,37 a une commande a micro- 
processeur 3 8 pour commander les positions de commutation 

10 26 a 29. Un capteur de synchronisation 40 situ<§ sur 

l'arbre principal 41 du metier A tisser est raccorde par 
une ligne 39 a la commande a microprocesseur 38. 

Les electroaimants 1 sont interconnected en 
groupes 42 a 49 pour obtenir les geometries differentes 

15 du pas de chalne dans le sens de la trame (Fig. 4) , et 

associes aux rangees de platines des platines 2 align£es 
dans le sens de la trame. Du fait que par exemple seuls 
les groupes 42 a 45 des electroaimants 1 sont supposes 
devoir §tre places au lieu des groupes 10 a 13 d'electro- 

20 aimants 1 dans le schema bloc de la Fig. 2, la repetition 
de la description de la commande est ici inutile. 

Lors du fonctionnement du metier a tisser, la 
formation du pas de chaine en oblique representee en un 
cycle a la Fig. 2 est obtenue comme suit : A l'aide de 

25 la commande a microprocesseur 38, lorsque le metier a 
tisser fonctionne, avant d'atteindre la position de 
selection de la platine 2, on commande selon le modele 
tous les premiers circuits de commande 3 et les interrup- 
teurs 4 des platines de definition de modele 2 sont 

30 ferm£s. En position de selection des platines 2 (Fig.2A), 
on excite d'abord le groupe 10 d 1 electroaimants 1 qui se 
trouve sur la rangee de platines 14 la plus eioignee du 
tisserand dans le sens de la trame . La commande a microor- 
^•-p + orv "ommardp * re^ ^ffet selcn le programme la 

■ c - ; reiniere do sit ion ce coranutaticn *. t; ae - _ntei : 'upteu: - 
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et fenne ainsi le deuxieme circuit de coramande 6 pour 
surexciter tous ceux des electroaimants 1 du groupe 10 
dont le premier circuit de commande 3 est ferme selon le 
modele. Les diagranunes de synchronisation A & D de la 
5 Fig. 3 representent les etats de la tension pour les 
groupes 10 a 14 d ? electroaimants 1 en fonction de t de 
l'arbre principal 41, tandis que le diagramme de course E 
situe au-dessous a la Fig. 3 represente la trajectoire de 
la poutre en fonction de t de 1 1 arbre principal 41. Au 

10 debut de la surexcitation des electroaimants 1 du groupe 
10 (Fig.3A), ceux-ci soulevent en liaison d'adherence les 
platines 2 selectionnees de la rangee de platine 14 
(Fig,2B). Les zones d'arr£t 50 des platines 2 selection- 
nees guittent le moyen d ! arret 51 en position de se- 

15 lection <Fig.2A). Pour I'angle t2 (Fig.3B) de 1 ' arbre 

principal 41, la commande a microordinateur 38 commande 
selon le programme la premiere position de commutation 26 
de 1* interrupteur 23 et ferme ainsi le deuxieme circuit 
de commande 7 -pour surexciter tous ceux des electroai- 

20 mants 1 du groupe 11 dont le premier circuit de commande 
3 est ferme selon le modele* Les electroaimants 1 surex- 
cites du groupe 11 soulevent alors les platines 2 selec- 
tionnees de la rangee de platines 14 (Fig.2C) . 



25 41, la commande a microordinateur 38 commande alors, 

selon le programme, la premiere position de commutation 
26 de l'interrupteur 24 et ferme ainsi le deuxieme 
circuit de commande 8 pour surexciter tous ceux des 
electroaimants 1 du groupe 12 dont le premier circuit de 

3 0 commande 3 est ferme selon le modele. Les electroaimants 
1 surexcites du groupe 12 soulevent alors les platines 2 
selectionnees de la rangee de platine 16 (Fig. 2D). Pour 
I'angle t4 (Fig. 3D) de 1' arbre principal 41, le microor- 
dinateur 3 8 commande selon le programme la premiere 

35 position de commutation 26 de l'interrupteur 25 et ferme 



Pour I'angle t3 (Fig.3C) de 1 ' arbre principal 
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ainsi le deuxieme circuit de commande 9 pour surexciter 
tous ceux des ^lectroaimants 1 du groupe 13 dont le 
premier circuit de commande 3 est ferme selon le modele. 
Les electroaimants 1 surexcites du groupe 13 soulevent 
5 alors les platines 2 selectionnees de la rangee de 

platines 17 (Fig.2E). Le programme du microordina teur 38 
acheve apres un temps determine la surexcitation de tous 
les groupes 10 a 13 d 1 electroaimants 1 et branche la 
tension d' excitation nominale par la deuxieme position de 
10 commutation 27 des interrupteur s 22 i 25. Si la course s b 
de la poutre avec toutes les platines 2 selectionnees des 
rangees de platines 14 £ 17 est realisee (Fig.2F), le 
programme du microordinateur 38 commande simultanement 
pour tous les groupes 10 a 13 d ' electroaimants 1 (voir 
15 t5 , Fig. 3A a D) la position de commutation 28 des 

interrupteurs 22 a 25 et branche ainsi la desexcitation h 
la tension de desexcitation 0. Le mou^ement de rappel de 
la poutre s ? etablissant , les platines*2 sont transportees 
par complementarity de forme par les elements de forme 
2o complementaire 52, en direction de la position de selec- 
tion. La force remanente des electroaimants 1 agit 
simultanement. Si, dans le circuit de courant de desexci- 
tation, l'electroaimant 1, 1 1 interrupteur 4 ferme, les 
lignes de raccordement 30 A 33, la position de commuta- 
25 tion 28, les lignes collectrices 18 a 21, l'electroaimant 
1 ne sont plus alimentes en courant, il peut s'ensuivre, 
avant d f atteindre la position de selection des platines 
2, une nouvelle commande selon le modele des interrup- 
teurs 4 dans tous les circuits de commande 3 avec le 
30 niveau logique de la commande A microordinateur. Si les 
platines 2 ont pratiquement atteint la position de 
selection, il s'ensuit pour I'angle allant de t6 a t9 une 
commande des quatriemes positions de commutation 29 des 
^*rrrjp 4 -p , :r^ 2? A 25, par la commande A microordinateur 
jc. -a- courant. t-^: t^v*. . .... 
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de contre-excitation -U3, par les lignes de raccordement 
30 a 33, la diode 5, les electroaimants l f les lignes 
collectrices 18 a 21, la position de commutation 29. 

Apres un temps determine par le programme de la 
5 commande a microprocesseur 38, tous les interrupteurs 22 

a 25 sont places dans la position de commutation 28 dans 
laquelle ils demeurent jusqu'au debut du nouveau cycle. 

Une geometrie differente du pas de chaine dans 
le sens de la trame (Fig. 4) est par exemple necessaire 
10 s'il faut s6parer des fils de chatne voisins, 3es fils a 

effet ou de traiter des fils de lisi£re situes sur la 
zone de bordure du tissu. Les courses du pas de chalne 
importantes des platines 2 sont obtenues avec les fils k 
effet 53 ou les fils de lisi£re 54, par un branchement 
15 anterieur de la sur excitation dans les groupes 4 2 et 4 8 

d 1 electroaimants 1 . 
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Liste des references utilisees 



1 Electroa imant 

2 Platine 

5 3 Circuit de commande 

4 Interrupteur 

5 Diode 

6 Circuit de commande 

7 Circuit de commande 
10 8 Circuit de commande 

9 Circuit de commande 

10 Groupe 

11 Groupe 



15 



12 Groupe 

13 Groupe 



14 Rangee de platines 

15 Rangee de platines 
20 16 Rangee de platines 

17 Rangee de platines 

18 Ligne collectrice 

19 Ligne collectrice 

20 Ligne collectrice 
25 21 Ligne collectrice 

2 2 Interrupteur 
2 3 Interrupteur 
2 4 Interrupteur 

25 Interrupteur 

30 

26 Position de commutation 

27 Position de commutation 



28 Position de commutation 

29 Position de commutation 

30 Ligne de raccordement 

31 Ligne de raccordement 

32 Ligne de raccordement 
3 3 Ligne de raccordement 

34 Ligne 

35 Ligne 

36 Ligne 

37 Ligne 

3 8 Commande a 

microordinateur 
39 Ligne 

4 0 Capteur de 

synchronisation 
41 Arbre principal 
4 2 Groupe 
43 Groupe 
4 4 Groupe 
4 5 Groupe 
4 6 Groupe 
4 7 Groupe 
4 8 Groupe 

49 Groupe 

50 Zones d' arret 

51 Moyen d' arret 

52 Elements a forme 
complementaire 

53 Fils a effet 

54 Fils de lisiere 
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RE VEND I CAT I ON S 

1. Commande electromagnetique de selection de 
platine pour metier Jacquard d'un metier a tisser, pour 

5 lequel au moins un electroaimant commandable selon le 
module par une commande de selection electronique est 
associe a chaque platine, chaque electroaimant etant 
deplacable avec des elements de course au rythme de 
formation du pas de chaine et chaque electroaimant 

lO pouvant etre place dans sa position de selection dans , ou 
hors d'une liaison d 1 adherence avec la platine associee, 
caracterisee en ce que chaque electroaimant (1) peut etre 
commande selon le modele dans un premier circuit de 
commande (3) avec le niveau logique d'une commande a 

15 microordinateur, les electroaimants (1) etant 

interconnects en groupes (10 a 13 ou 42 a 49) dans des 
deuxiemes circuits de commande (6 a 9) , chaque deuxieme 
circuit de commande (6 A 9) possedant un amplif icateur de 
tension (22 a 25) commande en tension, relie (34 a 37 ) a 

20 une commande a microordinateur (38) et susceptible d'etre 
commande et la commande a microordinateur (38) etant en 
liaison (39) avec un capteur de synchronisation (40) 
situe sur 1 ' arbre principal (4) du metier a tisser. 

2. Commande electromagnetique de selection de 
25 platine selon la revendication 1, caracterisee en ce que 

les electroaimants (1) de chaque rangee de platines (14 a 
17) alignee dans le sens de la trame sont chaque fois 
interconnects en groupe d ' electroaimants (10 a 13) dans 
des deuxiemes circuits de commande (6 a 9) . 

30 3. Commande electromagnetique de selection de 

platine selon la revendication 1, caracterisee en ce que 
les electroaimants (1) de chaque rangee de platines des 
platines (2) alignee dans le sens de la chaine sont 
interconnects dans des deuxiemes circuits de commande en 

35 groupes d 1 electroaimants (42 a 49) . 
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